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a^p uance is 



The ^ppTianc&is for braking or similar control of esp. the 
piston rod of a pressure cylinder, etc. There is a rod 

which can 
move within 
a housing, 
and is con- 
nected to 
the appli- 
ance, which 
moves it. j 
An elastic j 
hose-shaped 
hollow body ^ 
(6,a,b) is ' 
positioned 
around and 
fastened to 
the rod(2), 

the body being guided between two radial side sections(3) 
also fastened to the rod. 

The body interior is charged with pressure medium via 
an axial channel(lO) with in the rod, and a control valve. 
The body exterior has a friction material section, the 
front faces of which form axial gaps with the radial side 
sections. 1. 7. 70 as 032625 (9pp253) 
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Vorrichtun£ zur Steuerunr einer peradlinig f ortschreitenden 

flewegung 

Die Erfindung betrifft eine Vorriclitung zur Steuerung einer 
geradlinig fortschreitenden iJewegung einer beliebigen Ein- 
richtung, bei der eine in einem GehUuse gefulirte Stange 
mit der Uinrichtung bewegungsschltissig gekbppelt ist. 
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Wenn eine geracllinig f oTtschreiteude Bewegung einer Einrich- 
tung so gesteuert werden soli, dafi sie abrupt nestoppt, laiig- 
sam in Bewegung gesetzt oder langsaia angelialten wird, daB diu 
Geschwindigkeit gean.dert wird, daft man sie eine schrittweise 
Fortschreitungsbewegung durclifUhren URt oder daS eine Steuc- 
rung in Art einer Kupplung bewirkt iverden soil, benutzt man 
hierzu verschiedene Arten von ifechanischen oder elektrischen 
Vorridituugen. Die bekannten 'laschinen sind dabei im allpe^ 
nieinen zieinlich korapliziert aufgebaut und audi sehr teuer. Ins- 
besondere Steuervorrichtungen. bei denen ein Druckmedium vor- 
wendct wird, bcnStigen zicmlich viel Platz. Trotzdem ist es 
sdiwierig, mit diesen den Bewegungsablauf genau zu kontroUio- . 



ren. 



ym beispielsweise die geradlinig fortschreitende Bewegung 
eines doppeltwirkenden Zylinders zu kontroUieren, wird dem 
Zylindor ein bekannter Elektro-Druckfiassigkeitseinsteller 
zugebrdnet, weldier den IColben in der erwunschten Lage an- 
hait. uei diescHi Oberwadiungssystero ist der Aufbau jedodv not- 
wendigcrweise sehr kompliziert und teuer. Insbesondere in 
Systemen, bei denen ein pneumatisclier Uruck angewendet wird, 
ergeben sich sehr heftige Pondelsdiwingungen des Kolbens, wenn 
dieser abrupt gestonpt wird, was zu einer sehr unbcfriedi gen- 
den limpfiudlidikeitsUurve und Genauigkeit fiihrt. 

Der lirfindung liegt dement sprediend die Aufgabe zugrunde, dne 
Vorriditung zur Steuerung einer geradlinig fortsdireitenden 
Bewegung vorzusdUagen, die in ihrem Aufbau einfadi ist, die 
billig herzustellen ist und bei der ein Druckmedium In dor 
Weise verwendet wird, daP. eine genaue Obcrwachung erreicht 
wird. Insbesondere soil ein abruptes Anhalten. ein langsaines 
Anhalten und Anlaufen, eine GesdiwindigkeitsiUiderung, eine 
sdirittweise Fortsdireitungsbewegung und eine kupplungsmJIBige 
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...lich sein. Ins.besondere soli die Erfindung znr . 
Steuerung moglich sem. Druckmedium 

Zylinders gceignet sein. 

. . • AnR hpi einer Vorrichtung 

Bi„rid.tu„P, dor X.. ^^j;' elastlsche,. Materiel .np.eor<l- 

1 , mif «oiiiera iJodcii an omcB OeliJUse an»i>-i • 

von JioscB iu 13sen. 

, a„B der beutelWrmige llohlkBrpar aus elastl- 

. "Ic abnut't una u. aen gCnstUstan Uelbune- 
Tora. u -ioun. ^.-n an Uc. .oden ae. .euteKa™..en 

■ , 'l,r Halteoinriclvtung del sich UeOTsenden Staneo 
"Ta i e "r;:^ S„lte vor,ese.e„ sind und *en,. 

""*.""'! '"i der-irtifor Anordnungcn kombiniert werden. 

dann kann Uurch %eciiseiwei . .^^..^.^^ f ortschreitende 

Uruckes dcs Druckmeduxms ei«e schnttwease fortschr 
Uewegung dor Stanpe er.ielt werden. 

r :nae„ u/ri«d„n. .n,..U «n.«.«. J^;--/ , ^ 
l,o»cB«uden tolbenstanse eines HOssiskeitSjyu 
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sind. Am Boden der Beutel ist je ein Reibungsstack befestigt. 
Zwischen der die Beutel an der Kolbcnstange haltcnden ilalte- 
einrichtung und der seitlichen StirnflMchen der Reibungs- 
stiicke ist je ein Spalt 6 vorgeseheno iVeiterhin sincl Lei- 
tungen vorgesehen^ um das Druckmcdium von der Druckquelle 
durch das Steuerventil und die unabhiingig voneiiiander in 
der Kolbenstange vorgesehcnen Kanalc zu den beute If ormigen 
Hohlraumen in den Hohlkorpern zu leiten. Wenn gleichzeitig 
der Druck des Uruckraediums in den Hohlraumen der beideii Satze 
der elastischen iiohlkSrper darch Betatigung des Steuerven- 
tils erhQht wird oder wenn wechselweise eaner der beiden 
Satze der elastischen Korpcr durch einen von dem Steuerventil 
gelieferten Uruckimpuls betUtigt wird, dann kommen die Reib- 
stucke in Anlage mit dera Zy Undermantel oder lOsen sich von 
diesem. Au£ diesc Weise wird die geradlinig fortschreitende 
dewegung gebreinst oder dem Kolben eine schrittweise fortschrei- 
tende Bewegung ermdglicht. 

Zusatzlich kann an der Kolbenstange ein Stellungsanzeiger vor- 
gesehen sein, so daPi die geradlinig f ortschreitende Bewegung 
des tColbens durch UOcklauf der Abgabe des Steuerventiles genau 
kontrolliert werden kann. Die Anzeigooinrichtung kann auch als 
Anzeige fiir den Verschiebewert dienen, in dem die Ausgangs- 
leistung des Detektors auf Ma/Jstabe bezogen wird, 

Auf den beiliegenden Zeichnungen sind bevorzugte Ausftthrungs- 
formen gemiiS der Erfindung dargestellt, 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine Schnittansicht einer ersten Ausftthrungsf orm 

einer Vorrichtung zur Steucrung einer geradlinigen 
fortschreitenden Bewegung gcinJtft dor Erfindung; 

00988A/1937 

4733 



- 5 - 



Fig. 2 eine Schnittansicht oiner zweiten Ausftlhrungs- 

form gemas der lirfindung; 

Fig. 3 eine Schnittansicht eincT dritten Ausfahrungsform, 
bei der zwei der in Fig. 2 dargestellten Einrich- 
tungen miteinander kombiniert sind; 

Fig. 4 eine Folge (a) bis (e) von Schnittansichtcn zur 
tsriauterung des Bewegungsablaufes; 

Fig. 5 die dem Bewegungsablauf geralB Fig. 4 entsprechenden 
Diagramme; 

Fig. 6 ' eine schematische Schnittansicht eincr AusfOhrungs- 
• ' form, bei der ein von einera Druckmedium beaufschlag-. 

ter Zyiinder verwendet wird; 

Fig, 7 eine Teilseitenaasicht der AusfUhrungsform gemaiX 
Fig. 6 init einera zugeordneten Detektor. 

Unter Bezugnahme au£ Fig. 1 ist eine eine geradlinig fott- 
schreitende Jewegung durchftlhrende Einrichtung 1, z.B. ein 
pneumatisch oder von einem iJIdruck beaufschlagter Zyiinder, 
ein Kurbelwellen-iColbeninechanismus, ein Zahnrad-Zahnstangen- 
mechanisraus oder dergleichen in geagneter Weise mit einer 
Stange 2 v«rbunden. An dem linken Ende der Stange 2 sind zwei 
Gleitschieber 3 mittels eines Ublichen Befeiigungselementes 5. 
z.B. einer ScUraube oder einer Schraubertrautter, befestigt, 
wobei zwischeh der Stange 2 und den Cleitschiebern 3 ent- 
sprechenuo DifitanzstUcke 4 angeordnet sind. Zwischen den • 
Cleitschiebern ist je ein das zugcordneto Distarizstttck 4 
aberbrtickender elastisdier Ring b angeordnet, dessen .Quer- 
schnitt C-farinlg 1st. Der e last ische Ring 6 besteht aus 
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einem Material mit starker Elastizitat, z.ii. Gurami, einein 
synthetischen Kunstharz, Phosphorbronze Oder dcrgleichen. 
Die AuIJenf lache der GleitstOcke 3 und des elastischen 
Ringes 6 liegen an der Wand eines fcststehenden GehUuses 7 
gleitend an. 

In den Innenraum 12 jedes lUnges 6 kann ein Uruckmedium von 
einer Quelle 8 durch ein Drucksteuerventil 9, einen in der 
Stange 2 liegenden Kanal 1o und einon in dem Uistanzsttick 4 
angeordneten Kanal 11 eingelassen wcrden. 

Die rait dem PrUfling 1 gckuppelte Stange 2 ftthrt in dem 
Gehause 7 in Axialrichtung desselben eine geradlinig fort- 
schreitende iJewegung durch. Unter Normalbedingungen sind die 
Cleitschieber 3 und der elastische Ring so vorher justiert, 
dalJ die Au(5enflachen der Cleitschieber 3 satt an der Innen- 
fiache des Gehauses 7 anliegon, dal5 jedoch der elastische 
Ring 0 uberhaupt keine tiertthrung rait der InnenflUche des 
Gehauses 7 macht oder an dieser nur ganz leicht anliegt. 

Wenn der Fltissigkoitsdruck in den innenraura 12 des elasti- 
schen Ringes 6 fiber den eingestellten Pegel durch Betati- 
gung des Druckstcuerventiles 9 erhdht wird, dann dehnt sfch 
der elastische Ring o unter dera FlUssigkeitsdruckaus. Die 
Aufienfiache des elastischen Ringes 6 liegt deraentsprechond 
reibungsmaflig an der Inncnfiadie des Gehauses 7 an. so dafX 
die Bewegung der Stange 2 gebremst wird. 

Es kann so der liewegungsablauf der Stange 2 z.B. im Sinne 
eines abrupten Stoppens, eines langsamen Anlaufens oder 
Stoppens, einer Geschwindigkeitsanderung und dergleichen 
durch Einstellung des Druckes des Mediums gesteuert werden. 
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r," v,«. r'er elastischen Ringe hUufig in star- 
men. lit os , ,j „ schOtzen, wle dies i.i . 

st.ht aus Haterlallon, wi« .lartgu«l, FlU, Glasfaser, 
«eichen Metallen odor derEleiclien. 

„el dor m PU. 3 ....ostenton AusMhruneafom siad^.wei 
ZU una wolcue praktisch ^ ^^^^^.^ 

llcher bescKrioben slnd. 

Bln.Gleitschiebor 31 ist °° _ 8 durch .In Stauor- 

, ^ b wc d.o in don Ulstan.stOclcon. 4a und 4b vor- 
r W n ln„onrau»en 12a bzw. I^b -der .Inge. 

Ule Leltun.s.u,o. wolcho das '.odi™ ,odo, or S.«o 
2,bzuf«ron. sind also vonolnander unabhdnsiB. 

5tacken 13a und tlen Gicitschxcbern 3 unU 31 voxg » 
s Ob in aWaior "icbtnn, ors.rockon Dass^i o „iU 
far don Gioitschiobor 13b. Diese S.alte 

r wicbtigcn . wei«r unton boscbriabonon PunUion. 
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Wenn bei clem in Fig. 3 dargestcllten Aufbau die beiden 
Satze Zla und 21b gleichzeitij; von dem Steuerventil 91 
betiitigt warden, oder wenh nur eines von ihnen betatigt 
wird| Uann haben sie dieselbe Fuuktion wie in Verbindung 
mit den Fig. 1 und Fig. 2, erlautert. Wenn jedoch die 
Satze 21a und 21b wechselwcise durch das Steuerventil 91 
betatigt werden, dann fulirt die Stange 2 eine schrittweise 
Bewegung vorwUrts oder riicl.warts durcii, 

Bei der in Fig. 3 dargestellten konstruktion ist angenom- 
men, daB die Stange 2 unter der Einwirkung der liinrichtung 
1 geradlinig nach links wnndert. Wenn nun die Satze 21a und 
21b wechselweise betrieben wurden, dann ergibt sich ein 
schrittweiser iiewegungsablauf - . Die uewegung der Teile ist 
dabei in Fig. 4 in einer idcalisierten und Qbertriebcnen 
Art mid Woise zwecks der besseren iirlUuterung dargestellt* 
in dor Praxis konnen natUrlLcho Obergangsplulnomenc auf trc- 
ten, Diese Obergangsphanoinene verlaufen jedoch derartig kurz- 
leitig, daR sie prakt^^^rh unLerucksichtigt blciben konnen. 

Fig. 4 (a) zeigt den lietricbszustand^bei dein keincr der Satze 
21a Oder 21b betatigt ist. Uies bcdeutet,mit anderen ivorten, 
daS der Druck des Uruckinediuuis in den Inncnriiuraen 12a und 
12b dor clastischen Uinge ba und 6b sick uatcr dem cinge- 
stellten Fegel befindet. Die clastischen Ringe Oa und 6b 
bleiben dementsprechend unter der Norma llage. Die Reibungs-* 
stilcke 13a und 13b befinden sich im Abstand von der Innen- 
wand dos Gehiiuses 7. 

Fig. 4 (b) zeigt den Uetriebszustand^bei dew lediglich ein 
Satz 21a betatigt wurde, d.h, der Druck des Druckmediums 
in dem Raum 12a wurde Uber den oingestellten Wort erhQhtp 
so daiS sich der elastische Ring Oa ausdehnt und das Reiit 
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rieT Innenwand des Gehiiuses 7 anlisgt. uer Kei^^ > 

.ittalbar ale Vorw«rtsbewegU„s der Stance Z. f 
stoht j.doch u«sr de» BlntluO der dutch den Pfeil 25 ver 
anschaulichten Antriebskraft der Binrlclltuns 1. 

Fl. 4 CO «igt nun den Betriebs.ustand. bei dem der Sa« 
! lit der Stang. I so welt.vorwms verschoben wurde. wxe 

e 're d«1paUes 5 betr.s«. «as Reibs«c. na .ac« , 
ese vor^nrtsbewegung nlcHt -it. da der Re. be.ngr » t 
jer InnenflSche des Geh«uses 7 entsprechend 
ledoch die Stange 2 und die CleitscHiebex J u„d 31 m»er 
Toch unter der AntrlebsKraft 2S =tehen. verf or«n s» d e 
" Ste Seite de, elastischen Ui.ges ea. se da« dxeser^sxch 
"lo u« die Uuge des Spaltes.5 . yorwUrts bewegt. Der Vor- 

geht ,0 «eit. bis die Stir.fiache des ReibstUckes ,5. 
on de* Gleltschieber 31 anliegt. 

Fig. 4 (d) .eigt den Betriebs.ustand, bel "« 1"'?" 
2 a fre gegeben wurde, w»l.rend der Sat. 21b nun.ehr l.^E n- 
f ko ,.t . Der sat. 21b wlederbolt dabei dleselb. Ar^Us- 

^ . mil- Riu db £Ur den Satz Zla ^ 

weise \iio im Zusammenaang mit Fig. » 

"rieben. Dabei -urde der FlUsslgkeltsdruck i» Sat. 2 a 
abrupt unter den eingest.Utan *ert ern«dr.gt. so d.B der 
elastiscbe Ring 6a unmlttelbar in seine AOsgangsfora .uv - 

rtickkeiirt. 
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Fig. 4 (e) zeigt den aotrlebszustand, bei welchem dio 
Stange 2 bei den Arbeitsstufen, wie im ZusammenhanK <nit 
der Fig. 4 (c) beschrieben, so weit voTwartsbewcgt wurde, wie 
die Breite des Spaltos 6 betragt. 

Ansdilieftend werden siimtliche Vorgange wiederholt» so daR 
die Welle 2 ihre schrittweise Vorwartsbewegun" durchfUhren 
kann. liei der lieschreibunp. f.er Arbeitsgange in Verbindung 
mit Fig. 4 warden diese so beschrieben, daB der Satz 21a 
als erster betatigt wurde. lis ist jedoch ersichtlich, daP,, 
weun im Gegensatz hierzu der Satz 21b als erster betatigt 
wird, dasselbe Ergebnis erzielt wird. Es ist ebenfails er- 
sichtlich, dad das gleicho Ergebnis erzielt wird, wenn die 
Stange zurUck, also nach recht; bcwegt wird. 

In Fig. 5 ist grafisch der in Fig. 4 eriauterte Arbeits- 
vorgang aufgezeichnct. Die Fig. 5 (a) und 5 (b) zeigen.in 
welcher Weise die DrucRirapulse auf die Satze 21 a bzw. 21 b 
* aufgeschaltet warden. Zur Erzeugung der entsprechendon Uruck- 
impulse wird das Steuerventil 9 in bekannter Weise ausge- 
staltet. Wenn bei der Einrichtung l/ftii Flttssigkeitseinrich- 
tungen vorgesehenen Schaltkreise und Impulserzeugungsschal- 
tungen vorUanden sind, kounen in vorteilhafter Weise saint li- 
:che Druckinediumsteuerungssysteine vereinigt werden. 

In Fig.S (c) ist in einem Uiagramra die Verschiebebewegung 
der Stange 2 in Abhangigkeit von dem Zeitverlauf dargestellt. 
Die ausgezogen dargestelltc Linie entspricht deai Verschlebe- 
. weg der Stange 2 in Vcrbindung mit Fig, 4, Wie dio gestri- 
chelt gezeichnete Linio zoigt, kann mit den angegebcnen genau* 
en Stellbewegungen die Stange loicht in der gewttnschten 
Stellung angehalten werden, wenn man sie schnoll bis in dio 
HaUe der Position d^ kommon IHP.t und sie dann langsam in 
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die Position gelien lafSt und daun diese stufenfSrmige 6e- 
weguug mehrinals xtfiederholt. 

Fig. 0 erinutoTt cine AusfahranRsform, bci der die in Fig. 3 
dnrgestellten Satze 21a und 21b in einein bekannten Druckme- 
diumszYlinder 70 aiiceordnet sind.- In den ZylinUer 70 sind an 
den beidcn Stiruendea des Mantels 71 eine vordere Stixnwand 72 
uud eine ruckwilrtige Stirnwand 73 fest cingepaSt. Eine IColben- 
stanre 74 glcilet frei in einvr .iohrung 7S der vorderen Stim- 
waad 72. Die Satze 21a und 21ii sind an 4eni Ende der Kolben- 
stnnfc 74 mittels cines aefestip.ungseleraeutes 5 befestigt. 

Da. Druckmedium, z.B, Luft, Wasscr, iJl ode r derg lei cheu, wel- 
ches von dem Erzcuger 3 gelicgert wird, strSmt durch ein Steu- 
erventiVlUa. Von da gelangt cs durch KanUle 16a. Ibb und durch 
den in der uackwand 73 vorgesehe-ien Kanal 17a sowie den in der 
Vordcrwand 17b und in die Kaiiunem 13a und 18b des Zylinders 71. 
.viu allgemein bekannt. Icann die Kolbenstange 74 durch Regulie- 
iung des Druckes des Mcdiuins in den Kammern 18a und 18b in dem 
Zylinder ^lorizcntal verschoben werden. 

Uiii von dem Urzeuger 3 stamniende Uruckflussigkoit wird durch 
ein weiteres Steuerventil 19b. durch KanHle 80a, 80b zu den 
in der Koli)«nstange 74 vorgesehenen Kanalen TOa, 10b und vbn 
dort durch die in den Abstandshaltern 4a, 4b der Satze 21a> 
21b voriieseaenen LQcher 11a, lib zu don Freiraumen 12a, 12b 
innerhalb der clastischcn Ringe (la und 6b geleitet. 

Die Ueweguni; des Zylinders 70 ist dieselbe , wie diejenige in 
ZusammenhanK mit den Fig. 3, 4 und S beschrieben. Unter Nor- 
malbedingunKcn ftthrt die Kolbenstange 74 eine geradlinige oder 
hin - und licrpchende Bew^gung unter cntsprechender Einregelung 
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des Druckes dcs Mediums in den Kararacrn 18a und 18b innerhalb 
der Stange 2 durch das Steuerventil 19a durch, Wenn an das 
Steuerventil lUb entsprechende Steuerinipulse angelegt werden, 
ist es raoglich, audi die obenbeschriebene schrittweise vor- 
wiirtsschreiteude Bewegung durchzuftlhren, 

• 

Aus Fig. 6 ist ersichtlich, daS dorselbe Erzeuger 8 gemein- 
sara fUr die betatigung und £(ir die isremsunp des Kolbens ver- 
wendet wird. lis konnen jedocli audi zwei gcftrennte Erzeuger 
fur die bciden Zwecke Verwcndang finden. In diesem Fall kann 
auch z.B. zur iictatigung des iolbens Luft und ftlr die li rein- 
sung des Kolbens 01 oder ungekehrt verwendet werden, 

Langs der Lftngsrichtung der Kolbenstange 74 ist, wie in Fig. 7 
veranschaulicht, ein Indikator 25 vorpesehen, dessen iiteUung 
von dem Detektor 26, welcher in cer Nahe der Kolbenstange 74 
angeordnet ist, abgetastet wird. 

Die Ausgangsleistuiig 27 des Detektors 2o wird beispielweise 
zu den Steuervcntilen 19a (Fig.b) zuruckgeleitet, Sie kann 
verwendet werden, urn die bewegung des Kolbens exakt zu korri- 
gieren. Der Detektor ftir die Verschiebebewegung kann mit ent- 
sprechenden, nicht dargestellten MalXstflben verbunden scin. 

Der Indikator 25 kann aus einem elektrischen Isolationsmate- 
rial, einem magnetischen Material oder einem optisch reflek- 
tiercnden Material bestehen, wobei dann letzteres aus reguia- 
ren konkaven und konvexen Stiicken bestelit. Der Detektor 20 
kann dann eineii elektrisch leitenden Kontaktarin, einen Magnet- 
kopf oder einen Fototransistor oder dcrgleichon enthalten. 
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Aus Uer vorhergehenden ileschreibung ist verst^ndlich. daft 
die schrittweise fortsclireitende Uewegung der Vorrichturtg 
zur Oberwachung einer geradlinig fortschreitenden Bewegung 
in jedor gewtinschten Weise gerlndert i^erden kann. xndem die 
dreite der Spalte &. geHndort wird. iVenn das feststehende Go- 
hause so gehalten wird. daft en eine geradlinige .Jewegung 
Oder eino Drehbewegung durchfClhren kann, kann die Vorrichtung 
als Kupplung diene'n. Anstollo der eUstischen Ringe kann 
eine gr5Bere Anzahl von kleinun Zylindern radial angeordnet ^ 
werden. Weiterhink5nn«p,wenn die Vorrichtung zur Oberwachung 
einer geradlinig fortschreitenden Bewegung, wie sie in Fxg.3 
dargestellt wird, mit einem rotlerenden Kfirper kombiniert 
wird, msmmtas&BK relativ komplizierte Misch- oder Verbundbe- 
wegungen kontrolliert werden. Insbesondere wenn die Vorrich- 
tung zur Oberwachuug einer geradlinig fortschreitenden liewe- 
gung in einem pneumatischen Zylinder verwendet wird, erraSg- . 
licht sie verschiedene ArbeitsgHnrc. z.B. Anhalten in jeder 
beliebigen Stellung, stufenweise F5rderung, z.B. Dosicrfdrde- 
rung exakte Bestimmung der Stonpstellung usw. Diese Arbeits- 
gange, die bisher als sehr schwierip betrachtet warden, kSnnen 
sehr einfach und ohne ICostenaufwuiid durchgefiihrt werden. Die 
vorrichtung zur Steuerung einer geradlinigen fortschreitenden 1 
Bewegung gomU der Crfindung kann dementsprechend weitverbrei- 
tet auf industriellen. Gebiet, z.B. bei automatischen Ob€!,rtra- 
gungs- Oder Transfermascbinen, Bremsen, Kupplungen, Meftinstru- 
inenten usw. Verwendung finden. 
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Patentansprache 

il.)vorrichtung zut Steuerung einer geradlinig fortschreiten- 
ilen Jewegung einer Einrichtun«?, bei der eine in einem Gehau- 
se gefUhrte Stange mit der Eiurichtung bewegungsschlUssig 
gekoppelt ist, dadurch gekennzeichnet , dalJ an der Stange (2, 
74) mindestens ein beutelfonniger Hohlkdrper (6;t)a,6b) aus 
elastischem Material angeordiiet ist, der rait seinem Uoden an 
dem Gehause C7»71) anliegt, dpl5 durch KanJlle (10, 10a, 10b) in 
der Stange (2,74) ein Druckmedium in den llohlkorper (b,5a,6b) 
gefardert wird und daf5 ein Steuerventil (9, 19b, 91) zur Erhbhung 
Oder zur Verminderung des FKissigkeitsdruckes vorgesehen ist, 
uin so den ilohlkorper (6,ba,6b) in Reibanlage mit dera nohSu- 
se (7) zu bringen oder von diesen zu lOsen. 

2. Vorrichtung nach Ansprueh 1, daUurch gekennzeichnet', dalJ 
zwischen dem beutelfSrraigen IlohlkSrper (6,6a,6b) und dem Ge- 
hause (7) mindestens je ein ReibstUck (T 3, 13a, 13b) angeordnet 
ist und daB je ein Abstandshaltor (4;4a,4b) vorgesehen ist, 
welcher den beutelfOrmigen UohlkOrper auf der Stange (2) halt 
und gleichzeitig gewahrleistet, daB Spalte (6 ) zwischen dem 
Abstandshalter (4;4a,4b) und den Stirnfiachen des ReibstUckes 
verbleiben, so dalS unter dem von dem Steuerventil (9, 19b, 91) 
gesteucrten Flttssigkeitsdruck das Reibstttck (13, 13a, 13b) an 
die Innenwand des Gehauses (7) angedrUckt oder von dieser ge- 
18st wird. 

3. Vorrichtung nach Ansprueh 1, gekennzeichnet durch eine 
Stange, die bewegungsschlUssig mit einer eine geradlinige JJe- 
wegung durchfOhrenden beliebigen Oinheit verhunden ist; durch 
wenigstens zwei Satzo von beutelfSrmigen elustischen IC6rpcrn, 
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die an diosor Stange gehalton sind; durch je ein an dem 60- 
den des zu.eordnetcn beutclf5rmieen elastischen kSrpers be- 
:trete^;;ci.stUcK; durch 30 .in .altc odor Distan.stUck, 
.olches den zu.oordneten olastischen Korpcr an dor Stange 
n and welches so be.es sen ist, da. Je ein Spalt (6 ) zwx- - 

n do. .altc- Oder DistanzstUck and den Stirnfiachen des 
ugeordneten Ueibstackes ver.leibt; durch ein foststehendes 
Geluiuse zur FlUvrunc der Bewe.un'T der Stange, an welche. dxo 
ReibstUcke anlienen; durch elnen Orzeuger fUr ein Druckme- 
diu,n, welcher das Uruckinediun, durch in der Stange vorgesehe. 
ne Kanaie indie Innenraume der e lastischen Hohlkorper treibt 
und durch ein Steuerventil, mittels dessen gleichzeitig der 
uruck -des Druckruediums in den beutelf6r,«ir,en Uohlkbrper der 
beiden SHtze gesteigert werden kann odor mittels dessen wech-. 
se iweise die elastischen kOrper einer nach dem anderen durch 
Uruckmediumimpulse betatigt werden kfinnen, so da(X die zuge- 
ordneten Reibstttcte in Reibkontakt mit dem GehUuse kornmen oder 
• sich von diesem lOsen, so dafS dio sich bewegende Einheit ge- 
bremst wird ouer sie. gezwungen wird. eine schrittweise oder 
s tuf enweise aewegung durchzufiihron. 

4 vorrichtung nach Anspruch 1 ; .ekennzeichnet durch eine 
durch Flussipkeitsdruck betatigte Zylinder-Kolbenanordnung, 
welche eine geradlinige bewegunp durchftthrt; durch won igs tens 
zwei satze von ueutclformigen elastischen KSrpern, welche auf 
der Kolbenstange des Zylinders gehalten sind; durch je em 
an dem doden der bcutelf brmipen elastischen KiSrper befestxg- 
tes Reibstack; durch exn,« .lalte- oder DistanzstUck. welches 
die elastischen Karper auf der IColbens tango halt und das so 
ausgebildet ist, dafJ je ein Spalt ( 6) zwischen dem Halte- 
und DistanzstUck und der Stirnf IHche der zugeordneten Rexb- 
stUcke verb loibt und durch ein Steuerventil £ttr das Druckme- 
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medium, das das von einer Druckquelle stammende Druckmcdium 
darch die unabhangig voneinander in der Kolbenstange vorlau- 
fende Kanale zu den Innenraumen der beutelf ormigen llohlkorper 
aus elastischem Material leitet, wobei durch das Steuerventil 
gleichzeitig der Druck des Mediums in den beutelf Qrmigen iiohl- 
korpern der beiden Satze der olastischen Korper gesteigert 
werden kann oder wobei durch das Steuerventil wechselweise 
die elastischen HohlkQrper einer nach dem anderen durch Im- 
pulse des Uruckmediums betiitigt werden, so dalX das zugeord- 
nete ReibstUck in Reibkontakt mit dem Mantel des Zylinders 
kommt oder sich von diesem lOst und dement sp re chend der Kol- 
ben gebremst wird oder ilim eine schrittweise f ortschreitende 
Bewegung aufgezwungen wird» 

S, Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet , daiS 
an der sich in Langsrichtung erstreckenden au/Seren Fiache der 
Kolbenstange ein Indikator vorgesehen ist und daS in der Nahe 
der Kolbenstange ein Detoktor an^cordnet ist, welclier die Stel- 
lung des Indikators abtastet und dafl eine Verbundschaltung zu 
dem Steuerventil vorgesehen ist, welcher die Ausgangs leistung 
des Detektors zugofiihrt wird. 

0. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , daft 
die beutelf ormigen llohlkorper aus elastischem Material durch 
kleine Zylinder-Kolbenanordnungeu ersetzt sind. 
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